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.1 Sene nummer

1. Visual Inspektion

1.1 Arglasen framfar sensor Bgonen rena

1.2 Arinstriiningssensom pA foppen ren

2, Matning pa vitt papper

Alla tester maste vasa "OK", Om minst en 1|

0. Enhetsinformation

N-Sensor (passive, Avantes) test protokoll

ALS-USB test protokoll

Dingrasjienstret

Knearpdiera wispelir ginsen for damm, s

Ar det vita glaset | instrainingssensorm
et Gr vikeige or det wito glosen i pd piots

Figcerr fordonet pden jime pto med goda
Sufng iocker ad hger Sido och bl et vt o
IS TAAAINGS S ERs 0F SRAN irte vove THERT. Lng|
Uppreps proceduren med oTT stdngt jock oo

Dingnasis screcry
Integrationstid Tirt
Genomsnittigtantal  Nowg
Global intensitet Giabar
Reflekterad ntensitet  Ref
Solvinke! Eimy
Klart himmal Index o5t
S1-fakior 51 Foct
S1-virde 51

1. Visual inspektion

1.1 Ar glasen framfér sensor gonen rena

Kontrollera visuellt glasen for damm, smuts eller vattendroppar. Rengdr vid behow.

1.2 Inget kondenserat vatten pa baksidan av sensor glasen

Kontrollera visuellf om det finns kondens pd insidan av sensorglasen {sma droppar)

2. Matning pa betong, asfalt eller grus

Device test

87566563

Placera fordonet pa en tor, ren och jimn betong-, asfalt- eller grusyta (position A).

Se till att omradet ér fritt fran andra faremal. Las $1-virdena fran diagnosskdmen.

Virid sedan fordonet 180 ° och lés 51-virden igen (position B).

2.1 51 vardet
Diognoasskédn, 51

2.2 Fuktighet

Vanster Hoger

Left head

Position A

Position B

Medel vanster/hoger

Medel alla

Diff. vanster/hoger

Diagnosské

Rel. Fuktighet |

Vénster Hoger

2.3. Blixtintensitet
Diggnosskdm, RsD
Diognosskdmp, Rd0

Vanster Hoger

Signal {med blixt)

Mérk (utan blixt)

Position A

10000 30000
0 500

Vanda traktorn

Position B

200731 Rd0: 91.4
Rs1: 6230.7 Rd1: 123.2 ( 730.8 nm)
Rs2: 5682.5 Rd2: 136.5 (761.0 nm)
Rs3: 3771.0 Rd3: 140.6 ( 0.1nm)
Rs4: 5184.1 Rd4: 131.9 ( 0.1 nm)
Series no.: 5 Head temp.: 229°C
51: 12.5 Rel. humidity: 435% /] 250 ...
SN: 0.0 Dew point: 11.8°C

Vanster Hoper

&ste vara "OK". Om minst en test &r
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Position A Position B

Bor bytas vart
annat tredje ar



