1. Visual inspektion OK?
I

1.1 Ar glasen tramfor sensor 8gonen rena

Kontrollera visuellt glasen for damm, smuts eller vattendroppar. Rengdr vid behov.

MN-Sensor (passive. Avantes) test orotokoll

(( N'g'OdSIlng a -2 Inget kondenserat vatten pa baksidan av sensor glasen I:I

kKontrollera visuellt om det finns kondens pa insidan av sensor glasen (sma droppar}

YARA
. Matning pa betong, asfalt eller grus

= Rd0: =t Stiing av doggdimpning. {instdllningar - Konfigurera moduler - ALS-2 - Doggundertryckningsfoktor = 0,0)
- Rd1: - Placera fordonet pa en torr, ren och jdmn betong-, asfalt- eller grusyta [position A).

e Rd2: e b Se till att omradet dr fritt fran andra foremal. Las S1-virdena fran diagnosskdrmen.

. Rd3: . _ Vrid sedan fordonet 180 ® och lds 51-virden igen (position B).

e Rdd: — - Aktivera doggdidmpning. (Instdllningar - Konfigurero moduler - ALS-2 - Dogy

= Temp_ = T — \anda traktorn
1000 ps lFuk!ighet o l Tilty: . .1 51 vérden Vanster Hoger Position A Position B
= lDaggpunkL' S TiliZ: s Diagnosskénn, 51 Position A
— LED Temp: — Position B
— OpHrs(hea.,. — Runivi: CONNECT . Medel vanster/hoger
- OpHrs(LE... — Status: COM Min  Max
Medel alla -3 3
' St art Diff. vnster/hdger 2
.2 Fuktighet Vinster Héger Min  Max
Blrmncio 2e SHrhe: th'gnosskﬁnE Rel. Fuktighet l | 0% 359 I:l
2.3. Blixtintensitet '
':; :‘f::ll 2.3. Blixtintensit Vénster Hoger

Diagnosskarm, fs0 | Signal {med blixt)
Diagnosskerm, Rdo | Mérk (utan blixt)

Dfagnosskﬁn{, Tint | Integrationstid

Signal niva

([

YARA

Dark niva




